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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
/REMONT OBIEKTU BUDOWLANEGO/
(STWiOR)
1.0.  Dane ogdlne
OBIEKT: Budynek Swietlicy w Prochnowie
ADRES OBIEKTU: Préchnowo gm. Miroslawiec
INWESTOR: Osrodek Kultury w Mirostawcu ul. Parkowa 1
78-650 Mirostawiec

2.0.  Przedmiot i zakres rob6t remontowych

Przedmiotem robét —jest docieplenie elewacji i dachu budynku Swietlicy Wiejskiej oraz remont

pomieszczen przeznaczonych na Punkt Informacji o zubrach-remontowe roboty budowlane — kod

454000000-1 wg. PKWiU.

Zakres robo6t budowlanych przedstawia si¢ nastepujaco:

[zolacje i wzmocnienie fundamentow

Docieplenie $cian zewnetrznych

Wykonanie tynku mineralnego i malowanie elewacji
Wykonanie docieplenia i pokrycia dachu
Zagospodarowanie terenu i roboty towarzyszgce

W robotach towarzyszacych wystepuje montaz rusztowan z grupy 45.2

3.0.Informacje o terenie budowy

e  Wykonawca w ramach organizacji robdt zrealizuje zagospodarowanie placu budowy,
oznakowanie budowy tablica informacyjna, zabezpieczenie zrodet energii elektryczne;j,

codzienne uporzadkowanie stanowisk pracy, zaplecze dla potrzeb budowy i zatogi /magazyny,

barakowoz itp./.
e Zagrozenie interesdw osob trzecich nie wystepuje.
e Zabezpieczenie ochrony srodowiska, warunkéw bhp o ochrony zdrowia nalezy zrealizowaé

zgodnie z Rozporzadzeniem Min. Infrastruktury. /Dz.U. Nr 120/2003 poz. 1126/ wg informacji

zatgczonej do projektu budowlanego,
¢  Wykonanie ogrodzenia budowy, warunkéw organizacji ruchu wykonawca zrealizuje we

wlasnym zakresie opracowujac w razie koniecznos$ci projektu organizacji ruchu.

4.0. Klasyfikacja robot



Zgodnie z projektowanym zakresem robot, na podstawie Polskiej Klasyfikacji Wyrobow i Ustug
(PKWiU) Dz.U. 89/2004 poz. 844 wystepuja:

e Roboty fundamentowe grupa 45.1 —klasa 45.11

e rusztowania rurowe grupa 45.2 — klasa 45.26

e roboty dekarskie grupa 45.4 —klasa 45.41

e docieplenie $cian  grupa 45.2 —klasa 45.32

e malowanie (kolorystyka) grupa 45.4 — klasa 45.44

5.0. Transport, dostawa i skladowanie wyrobow i materialow, sprzet i maszyny

Dostawa materiatéw i wyrobéw budowlanych obcigza wykonawce. W czasie transportu pojazdami
mechanicznymi nalezy zabezpieczy¢ materiaty i wyroby przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Miejsce
skladowania powinno chroni¢ materiat i wyroby przez warunkami atmosferycznymi, kradzieza oraz

zgodnie z odpowiednimi normami.
Do robét remontowych przewidzianych zakresem prac wykonawca zapewni potrzebne maszyny oraz

sprzet /mieszadta, betoniarki, podnosniki, taczki itp./ nalezytej jakosci z zabezpieczeniem silnikdw i

przestrzeganiem bhp.
6.0. Warunki techniczne wykonania i technologia robot

Przed rozpoczgciem robét nalezy zaznajomi¢ pracownikéw z technologia i instrukcjami technicznymi
metod i systeméw wykonania poszczegdlnych rodzajéw robét oraz wytycznych producentow.
Wykonanie poszczegdlnych elementdéw realizowane bedzie wg. opiséw technicznych dokumentacji
projektowo-kosztorysowe;.

Wszelkie przerwy w robotach musza by¢ uwidocznione w dzienniku budowy.

Po kazdej przerwie nalezy dokonaé przegladu stanu technicznego rusztowaf potwierdzone wpisem do

dziennika budowy.
7.0. Kontrola i odbior robot

Wykonawca dostarczy certyfikaty na poszczeg6lne materiaty, wyroby budowlane, a nadzér inwestorski
sprawdzi zgodno$¢ dokumentéw z wbudowanymi materiatami i wyrobami i ich waznosé oraz
technologie wykonania w odniesieniu do instrukcji producentéw.

Nadzor inwestorski bedzie dokonywat odbioréw czgéciowych na elementy zanikajace przed ich

zakryciem, a odbiér konicowy przeprowadzi komisja odbioru robét, potwierdzajaca fakt protokdtem

odbioru koncowego robét.

8.0.Rozliczenie robét towarzyszacych i tymczasowych



Roboty towarzyszace stosownie do zakresu robét i do dokumentacji projektowej, wykonawca ujmie w
kosztorysie ofertowym.
Tymczasowe organizacje ruchu, zabezpieczenie chodnikow i jezdni, koszty zwiazane z zajeciem pasa

drogowego /chodnik, jezdnia/ wykonawca rob6t powinien uwzglednié w kosztorysie ofertowym.

9.0.Podstawa wykonania robét budowlanych

Podstawg do wykonania przewidzianego przez zamawiajacego zakresem robét budowlanych sa:
- projekt budowlany
- wizja lokalna
- kosztorys ofertowy,
- - przedmiar robdt,
- projekt organizacji ruchu,
- certyfikaty i aprobaty techniczne,
- normatywy techniczne wykonania robét,
- instrukcje techniczne i technologiczne producentéw materiatéw i wyrobéw
budowlanych,
- przepisy bhp i ochrony zdrowia.

10.0. Uwagi koncowe
Roboty remontowe nalezy realizowaé na podstawie zatwierdzonej dokumentacji projektowo-

kosztorysowej, pod nadzorem inwestorskim. Ewentualne zmiany rodzajéw materiatéw i technologii nie
moga odbiega¢ parametrami i wlasciwosciami od zaprojektowanych i wymagaja pisemnej zgody
projektanta i zamawiajacego.

Walcz, 10.2013 Opracowat:

mgr inz. Janusz Korpalski



